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1.Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce

wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem oswietlenia boiska sportowego.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i przy zlecaniu

i realizacji rob6ét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres rob6t obj etych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotyczg zasad
wykonywania i odbioru robét zwigzanych z:
® wykonaniem zasilania rozdzielnicy oswietleniowej boiska sportowego RB
® wykonanie i montaz rozdzielnicy oswietlenia boiska RB i tablicy sterowania
odwietleniem SO
wykonanie linii kablowych zasilajgcych maszty oswietleniowe
mocowanie naswietlaczy na masztach oswietleniowych
wykonanie zasilania naswietlaczy
wykonanie instalacji potgczen wyréwnawczych
wykonanie instalacji monitoringu

wykonanie instalacji o$wietlenia chodnikow

przeprowadzeniem wymaganych pomiarow, prob i badan

1.4. Okreslenia podstawowe, definicje
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa zgodne
z odpowiednimi normami.
Potaczenia wyréwnawcze - elektryczne potgczenie czesci przewodzacych dostepnych
lub obcych w celu wyréwnania potencjatu.
Kable i przewody - materialy stuzagce do dostarczania energii elektrycznej,
sygnatow, impulsow elektrycznych w wybrane miejsce.
Linia kablowa - kabel wielozylowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie
wielofazowym albo kilka kabli potaczonych roéwnolegle, ktére wraz z osprzetem
utozone sg na wspolnej trasie, tgczac zaciski dwoch urzgdzen elektroenergetycznych.
Trasa kablowa - pas terenu lub przestrzen, w ktorej osi symetrii utozono jedng lub
wiecej linii kablowych.
Stopie n ochrony IP - okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementéw instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat stalych,

wnikaniem cieczy (szczegodlnie wody) i gazéw, a ktdrg zapewnia odpowiednia obudowa.



Klasa ochronno $ci - umowne oznaczenie, okreslajgce mozliwosci ochronne urzadzenia,
ze wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

Skrzyzowanie - miejsce na trasie kabla, w ktérym rzuty poziome réznych linii
kablowych pokrywajg sie lub przecinaja.

Zblizenie - miejsce na trasie kabla, w ktorym odlegtos¢ pomiedzy réznymi liniami
kablowymi, urzgdzeniem podziemnym lub drogg komunikacyjng jest mniejsza niz
odlegtos¢ dopuszczalna dla danych warunkéw uktadania bez stosowania przegréd lub
oston zabezpieczajgcych i nie wystepuje skrzyzowanie.

Napiecie znamionowe kabla Uo/U - napiecie na jakie zbudowano i oznaczono
kabel; przy czym Uo - napiecie pomiedzy zylg a ziemig lub ekranem kabla, natomiast
U - napiecie miedzyprzewodowe kabla.

Zyta robocza - izolowana zyta wykonana z miedzi lub aluminium: w kablu
elektroenergetycznym, stuzy do przesytania energii elektrycznej; w kablu
sygnalizacyjnym stuzy do przesylania lub odcinania sygnatu, impulsu itp. Jako czes¢
przewodzgca moze wystepowac drut o przekroju kotowym, owalnym lub wycinek kota
(sektorowe) lub linka, ztozona z wielu drutbw o mniejszym przekroju. Zyly
wielodrutowe zapewniajg wiekszg elastycznos¢ kabla, sg jednak drozsze. Sploty
poszczegdélnych wigzek, zawierajgcych po kilka zyt splatane sg we wspoétosiowe
warstwy w kierunkach przemiennych. Kable sygnalizacyjne posiadajg w swej budowie
dodatkowo zyte licznikowg (brgzowa) i kierunkowg (niebieskg) dla ufatwienia
rozpoznawania i liczenia kolejnych warstw kabla.

Zyla ochronna , zo" - izolowana zyta w kablu elektroenergetycznym, oznaczona
barwg zielono-z0ttg izolacji, bezwzglednie wymagana przez okreslone $rodki
ochrony przeciwporazeniowej. tgczy metalowe czesci przewodzgce - dostepnego
urzgdzenia elektrycznego (ktére moga przypadkowo znalezé sie pod napieciem),
czesci przewodzace obcych instalacji elektrycznych, gtéwng szyne (zacisk)
uziemiajacy i uziemiony punkt neutralny. Stosowana w kablach na napiecie od 0,6/1
kV, przy czym dla napie¢ znamionowych do 12/20 kV przekr6j zyty nie musi byé
identyczny z przekrojem roboczym kabla (np. dla zyty roboczej do 50 mm - przekrgj
zyty ochronnej minimum 16 mm? , natomiast powyzej 95 mm? “minimum 50 mm?).
Zyla neutralna - izolowana zyla robocza, oznaczona kolorem niebieskim,
w kablach czterozytowych petni role przewodu ochronno-neutralnego PEN. Przekrgj
uzalezniony od przekroju roboczego kabla, zwykle mniejszy np. dla przekrojéw

roboczych powyzej 35 mm? moze wynosi¢ 50% tego przekroju.

1.5. Ogdine wymagania dotycz ace robot
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania rob6t oraz ich zgodnosé

z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami inspektora nadzoru.



1.6. Dokumentacja rob6t monta  zowych

Dokumentacje rob6t montazowych elementdw instalacji elektrycznej stanowia:

- projekt budowlano-wykonawczy w zakresie wynikajgcym z rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z 02.09.2004 r. w sprawie szczegoétowego zakresu i formy dokumentacii
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, péz. 2072 zmian
Dz. U.z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

- specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

Wszelkie nazwy wilasne produktow i materialdbw przywotane w specyfikacji stuzag
ustaleniu pozgdanego standardu wykonania i okreslenia whasciwosci i wymogow
technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwigzan.
Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych
producentéw pod warunkiem: spetniania tych samych wtasciwosci technicznych,
przedstawienia zamiennych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty,

dopuszczenia do stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta i inwestora).

2.2. Rodzaje materiatow
2.2.1. Rozdzielnice RB i tablica SO

Rozdzielnice instalowa¢ w pomieszczeniu kottowni. Zabudowa aparatury zgodnie ze
schematem ideowym i montazowym.

Rozdzielnica RB zawiera:

- wylgcznik gtowny

- kontrole napiecia

- rozigczniki bezpiecznikowe zabezpieczajgce kable zasilajgce

- styczniki realizujgce zatgczanie masztow oswietleniowych

Tablice SO instalowa¢ w miejscu wskazanym przez inwestora. Tablice wyposazy¢ w

przyciski z podswietleniem do zatgczania oswietlenia boiska.

2.2.2. Kable i sposéb ich prowadzenia

Do wykonania instalacji projektuje sie nastepujgce typy kabli:
YKY-4x4 - dla w.l.z. do zasilania rozdzielnicy RB
YAKY-5x35, YAKY-4x35 - dla zasilania masztoéw oswietleniowych 1,2,3,4
YKYz0-3x1,5 - do zasilania naswietlaczy na masztach oswietleniowych i zasilanie

oswietlenia chodnikow



YDYZ0-3x1,5 — do zasilania zasilaczy kamer

UTP cat 5 — przewody sygnatowe do kamer

Przy wykonaniu instalacji nalezy przestrzega¢ nastepujgcych zasad:

* izolacja zyt przewodow i kabli powinny odpowiadac kolorom zgodnym z PN,

e izolacje w kolorze zoto-zielonym mozna stosowac wylgcznie w instalacjach
zwigzanych z ochrona od porazen,

e podejscia instalacji do opraw wykonywa¢ na podstawie D.T.R. oprawy

I wytycznych producenta masztow oswietleniowych.

2.2.3.Instalacja o swietlenia.

Oswietlenie boiska wykonane bedzie za pomocg naswietlaczy LED 25000lm
215W Micro-PRM CDP SH E IP65 (10 szt.)

Specyfikacja parametréw oprawy: prawa LED 25000LM 215W MICRO-PRM SH E
IP65 750 Oprawa o mocy 215W. Zrodiem $wiatta w oprawie sg diody LED
o sredniej trwato$ci 50 000 h - L70B50 ( podczas ktorej strumien Swietlny jest
wiekszy lub réwny 70% dla 50% procent populacji), moduly o mocy 39W,
0 skutecznosci swietlnej 149 Im/W. Przestona wykonana z przezroczystego szkia
hartowanego, o0 przepuszczalnosci swiatta wiekszej niz 95%. Dzieki
zastosowanym rozwigzaniom ukfadu optycznego, oprawa posiada sprawnoscé
93,1%, oraz charakteryzuje sie wysokg skutecznoscig swietlng 126,23 Im/W.
Oprawy wyposazone w elektroniczne zasilacze o nastepujgcych wiasnosciach:
parametry po stronie pierwotnej - napiecie zasilania 220V-240V,czestotliwosé
sieciowa 0, 50-60Hz, wspoéiczynnik mocy A>0,92, parametry po stronie wtérnej -
napiecie 50-200V, prad 0,12-0,4A. Wspoiczynnik efektywnosci energetycznej
CELMA EEI=A2 lub lepszy. Trwalos¢ (do 10% uszkodzonych zasilaczy) 50 000
godzin. Dopuszczalna temperatura otoczenia pracy statecznika -20...+50 °C.
Maksymalna temperatura w punkcie Tc - 65°C. Maksymalna diugosé¢ przewodow
po stronie wtérnej 4000mm. Oprawa oprzewodowana zgodnie z normami (DIN
VDE 0281-7:2001,PN-HD 21.7 S2 :2004) i dyrektywami (UE 2006/95/EC -
LVD,UE 2002/95/EC - RoHS), przewody posiadajg certyfikat bezpieczenstwa
VDE. Korpus wykonany z odlewu aluminiowego, ktéry petni jednoczesnie role
radiatora dla modutdéw ledowych umieszczonych w s$rodku. Korpus malowany
farbg z mieszaniny termostatycznej statych Zzywic syntetycznych utwardzaczy i
pigmentow, odporna na UVOprawa o ochronie przed wnikaniem ciat statych, pytu

i wilgoci — IP65.

e Naswietlacze umieszczone bedg na 4 masztach na wysokosci 10m

Oswietlenie chodnikéw wykonane bedzie za pomocg opraw STREETPARK LED.



PREMIUM 9300LM ASY E IP65 21 750

Specyfikacja parametréw oprawy: oprawa LED PREMIUM 9300LM ASY E IP65
21 750 Oprawa przystosowana do montazu na stupach o $rednicy R 60mm
w miejscu montazu oprawy. Oprawa do profesjonalnego oswietlania ulic. Oprawa
0 mocy 121W. Zrédiem $wiatta w oprawie sg diody LED o $redniej trwatosci 50
000 h - L70B50 ( podczas ktérej strumien swietlny jest wiekszy lub réwny 70% dla
50% procent populacji), moduty o0 mocy 113W, o skutecznosci swietlnej 82 Im/W.
Uklad optyczny sklada sie ze specjalistycznych soczewek. Takie rozwigzanie
pozwala na duzg elastycznos¢ w doborze katéw rozsytow oprawy. 85,76%, 66,06
Im/W. Korpus wykonany z odlewu aluminiowego malowanego proszkowo farbg
odporng na warunki atmosferyczne. Oprawa wyposazona w regulowany uchwyt
dedykowany do montazu na stupach i wysiegnikach o srednicy zakonczeni
R 60mm. Przestona z ramkg montowana na $ruby impusowe M5 wykonane ze

stali nierdzewnejlP65.

2.2.5. Instalacja uziemienia i pot gczen wyréwnawczych.
Do wykonania instalacji wykorzystac:
® bednarke ocynkowang FeZn-25x4
® przewod LgY-35
Od rozdzielnicy RB wyprowadzi¢ bednarke FeZn-25x4 i uktada¢c w wykopie na
gtebokosci 0,6m.
Bednarke prowadzi¢ do masztéw os$wietleniowych, bednarke potagczy¢ z masztem za
pomocg ztgcz kontrolnych.

Wykona¢ potaczenia wyréwnawcze przy masztach oswietleniowych.

3. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét.
Sprzet bedgcy wilasnoscig wykonawcy i wynajety do wykonania robot musi byé
utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy.
Wykonawca dostarczy inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych

dopuszczenie do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. Transport

4.1.0g6lne wymagania dotycz gce transportu.
Nalezy stosowac jedynie takie srodki transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na jakosc
wykonywanych robét. Liczba srodkow transportu powinna gwarantowaé prowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej

w terminie przewidzianym kontraktem.



4.2. Transport materiatdw

Przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, ukladane
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwoérce dla poszczegdinych
materiatow.

Podczas transportu materiatow ze skltadu na budowe nalezy zachowac¢ ostroznos¢ aby nie
uszkodzi¢ materiatdbw do montazu. Minimalne temperatury dopuszczajgce transportowanie
wynoszg dla bebnéw: - 15°C i - 5°C dla krazkéw, ze wzgledu na mozliwosé uszkodzenia
izolacji. Nalezy stosowac¢ dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen

transportowych.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Informacje szczego6towe

5.1.1. LINIE KABLOWE ZASILANIA O SWIETLENIA BOISK
Linie kablowe zasilajgce o$wietlenia boisk nalezy wykona¢ kablami typu
YAKY-5i4x35 o izolacji 1,0 kV.

Kable nalezy prowadzi¢ do masztéw oswietleniowych na ztgcza stupowe.

5.1.2. UZIOMY INSTALACJI | INSTALACJA POt ACZEN OCHRONNO WYRONAWCZYCH
Dla stup6éw oswietleniowych rozmieszczonych na terenie boiska projektuje sie
uziemienie wykonane z ptaskownika FeZn 25x4.

Z uwagi na wystepujgce zblizenia pomiedzy stupami oswietleniowymi i metalowymi
elementami ogrodzen nalezy wykona¢ potgczenia wyréwnawcze pomiedzy nimi, za
pomocg ptaskownika FezZn25x4 lub przewodu LgY-35. tgczenie plaskownika

z metalowymi elementami wyposazenia obiektu za pomocg zaciskéw i obejm.

5.1.3. INFORMACJE OGOLNE DOTYCZ ACE UKEADANIA LINII KABLOWYCH

® Kable nalezy ukfada¢ w trasach wytyczonych przez uprawnione stuzby

geodezyjne. Uktadanie kabli powinno by¢ zgodne z normami

® Kable powinny by¢ ukladane w sposéb wykluczajgcy ich uszkodzenie przez
zginanie, skrecanie, rozcigganie

® Kable uktada¢ w rurach ochronnych na calej dlugosci
Temperatura otoczenia przy ukfadaniu kabli nie powinna by¢é mniejsza niz 5°C).
Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien
giecia powinien by¢é mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 15-krotna
zewnetrzna jego srednica.
Kable nalezy uktada¢ na gtebokosci 0,7 m
Kable w rurach ochronnych zasypac¢ warstwg gruntu rodzimego o grubosci co

najmniej 25 cm.



® Wzdiuz catej trasy, co najmniej 25 cm nad kablem, nalezy uktadac folie koloru
niebieskiego szerokosci 40 cm.

® Po utozeniu folii rowy kablowe zasypac¢ a grunt zagesci¢. Nadmiar ziemi usungé
i odtworzy¢ nawierzchnige nad wykopem do stanu sprzed rozpoczecia robot.

® Kabel utozony w ziemi na catej swej diugosci powinien posiada¢ oznaczniki
identyfikacyjne co 10m i przy wejsciu i wyjsciu z rur ochronnych.

® Szczegdtowa trasa przebiegu kabli wg. projektu zagospodarowania

5.2. Informacje ogolne -uktadanie kabli
Przy ukfadaniu kabli w ziemi zakres robét obejmuije:
e wyznaczenie trasy linii kablowej,
e wykonanie rob6t ziemnych — wykopanie i zasypanie
e ukladanie kabli w rowach i wykopach,
e ukfadanie kabli w rurach i blokach, utozonych w ziemi,

e ulozenie folii ostrzegawczej

Uwagi dodatkowe:

1.Wytyczanie trasy linii kablowej powinien dokonywac uprawniony geodeta. Przebieg
trasy wyznaczajg wbijane w grunt paliki drewniane lub prety metalowe. Nalezy
jednoczesnie prowadzi¢ trase kablowg w taki sposéb, aby zachowac¢ odpowiednie
odlegtosci od innych elementow znajdujgcych sie w ziemi, w okolicy trasy np.
minimum 50cm od fundamentéw budynkéw i granicy pasa jezdni, 150 cm od
rosngcych drzew, itp.

2. Szeroko$¢ rowu kablowego zalezy od liczby i rodzaju kabli uktadanych rownolegle,
jednak nie powinna by¢ mniejsza od: 30 cm dla gtebokosci do 60 cm i 40 (50) cm w
pozostatych przypadkach. Reczne wykopy nalezy wykonywac¢ z zachowaniem zasad
bezpieczenhstwa.

3. Uktadanie kabli w rowach i wykopach:

Kabel nalezy utozy¢ na dnie wykopu na podsypce piaskowej grubosci min. 10 cm
-dopuszcza sie pominiecie podsypki dla gruntéw piaszczystych. Linia uktadanego
kabla powinna by¢ falista, aby ilos¢ ulozonego kabla byta wieksza o 1-3% od
diugosci wykopu. Zasadg jest ukladanie w jednym rowie kabli na jednym poziomie,
przy czym odlegtos¢ minimalna od kabli sasiednich zalezy od napiecia
znamionowego i wynosi: 10 cm. Dla kabli ukladanych na terenie zaktadu
przemystowego dopuszcza sie warstwowe uktadanie kabli, z zachowaniem
odlegtosci 15 cm pomiedzy warstwami i oddzieleniem warstw od siebie
przegrodami np. z cegiet lub bloczkéw betonowych. Dla utatwienia lub umozliwienia
robét naprawczych nalezy przewidzie¢ ukiadanie kabli z zapasem, przy kazdym

elemencie, gdzie nastepuje potlaczenie Ilub podigczenie kabla (mufy, zilgcza



kablowego, stacji transformatorowej itp.),

5.3. Uktadanie kabli w rurach i blokach umieszczony  ch w ziemi:
Kable uktadane w miejscach, gdzie sg szczegodlnie narazone na uszkodzenia, chroni
sie poprzez ostony kablowe z rur kanalizacyjnych kamionkowych, PCV sztywnych lub
gietkic. Srednica otworu ostony kabla powinna mie¢ co najmniej 1,5 $rednicy kabla,
jednak nie mniej niz 50 mm. Zasadg jest prowadzenie jednego kabla w danym
otworze. Po wprowadzeniu kabla do ostony nalezy oba konce uszczelnié,
szczegollnie kiedy nastepuje przejscie pomiedzy odrebnymi strefami wydzielenia
pozarowego (stosuje sie wtedy przepusty ogniowe lub specjalne materiaty izolujgce,
w zaleznosci od wymaganego stopnia ochrony pozarowej). Wcigganie kabli do rur
mozna wykonywaé¢ przy budowie nowych linii, niekiedy wystepuje koniecznosé
wykonania oston kablowych na utozonych wczes$niej kablach lub ich odcinkach - wtedy

stosuje sie technologie z zastosowaniem rur ostonowych dwudzielnych.

5.4. Oznaczanie linii kablowych

Uwagi dodatkowe:

1.0znaczniki kabli stosuje sie w celu umozliwienia identyfikacji utozonych
i bedacych pod napieciem kabli. Rozmieszczenie oznacznikéw powinno utatwia¢
prace pracownikom dokonujgcym rozpoznania i dlatego nalezy oznaczniki
montowac: na koncach i tukach kabla, w sagsiedztwie osprzetu (mufy, gtowice,
rury ochronne) oraz w miejscach charakterystycznych takich jak, skrzyzowania,
przepusty, zblizenia, a takze w prostych odcinkach linii kablowej utozonej w ziemi
co 10 m, natomiast w kanatach, tunelach, pomostach co 20 m.

2. Prawidtowe oznaczenia kabla powinny zawiera¢ nastepujgce dane:

uzytkownika, symbol i numer ewidencyjny linii kablowej,

rok utozenia kabla,

symbol typu i przekrdj kabla wg odpowiedniej hormy,

znak fazy (przy kablach jednozylowych),
3. Znakowanie trasy kablowej
W terenie nie zabudowanym oznacza sie trase poprzez wkopanie wzdluz trasy
stupkéw betonowych z literg ,K" oraz nazwg uzytkownika i kierunkiem przebiegu.
Miejsca oznakowania: poczatek i koniec trasy, skrzyzowania, zblizenia, zmiany
kierunku oraz na odcinkach prostych co 100 m. Zaleca sie podobnie oznaczaé
miejsca montazu muf z tym, ze stosuje sie wtedy oznaczenie literowe ,M". Miejsce
zainstalowania muf mozna takze oznacza¢ na budynkach Ilub innych trwatych
elementach zabudowy przy pomocy tabliczek, zamocowanych na wysokosci 1,5 m

nad poziomem terenu.



5.5. Monta z opraw

Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonac¢ przy pomocy samochodu z balkonem.
Kazdg oprawe przed zamontowaniem nalezy podtgczy¢ do sieci i sprawdziC jej
dziatanie (sprawdzanie zaswiecenia sie lampy).

Oprawy montowac¢ po uprzednim wciggnieciu przewodéw zasilajgcych do stupéw
i wyprowadzeniu na zewnatrz stupa.

Nalezy stosowac kable typy YKY o przekroju zyty nie mniejszej niz 1,5 mm?. 1lo$¢ kabli
zalezna jest od ilosci opraw. Od zabezpieczenia na tabliczce stupowej prowadzic¢
kable trzy zylowe oddzielnie dla kazdej oprawy. Oprawy nalezy mocowa¢ ha
wysiegnikach i glowicach masztéw w sposéb wskazany przez producenta opraw po
wprowadzeniu do nich przewoddéw zasilajgcych i ustawieniu ich w potozenie pracy.
Oprawy powinny by¢é mocowane w sposoéb trwaty, aby nie zmienialty swego potozenia

pod wplywem warunkdéw atmosferycznych i parcia wiatru dla 1l i 11l strefy wiatrowe;j.

6. Kontrola jako $ci
Nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze skladajgce sie z ogledzin czesciowych
i koncowych polegajgcych na kontroli:
® zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym
zgodnosci potgczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej
stanu i kompletnosci dokumentacji dotyczacej zastosowanych materiatdw

sprawdzenie ciggtosci wszelkich przewodow wystepujgcych w danej instalacji

poprawnosci wykonania i zabezpieczenia potgczen srubowych instalacji
elektrycznej potwierdzonych protokotem przez wykonawce montazu

® poprawnosci wykonania montazu sprzetu instalacyjnego, urzadzen

i odbiornikow energii elektrycznej

poprawnosci zamontowania i dokonanej kompletacji opraw oswietleniowych

pomiarach rezystancji izolacji,

Po wykonaniu ogledzin i pomiaréw nalezy sporzadzi¢ protokoty z przeprowadzonych

badan.

7. Obmiar robot

7.1. Zasady ogolne
Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych robét. Obmiaru robét
dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu inwestora o zakresie
obmierzanych rob6t, co najmniej 3 dni przed planowanym terminem. Wyniki obmiaréw
nalezy wpisa¢ do rejestru obmiarow.

Obmiar gotowych robo6t bedzie przeprowadzany z czestoscig ptatnosci na rzecz



wykonawcy okreslonych w umowie lub w innym czasie okreslonym przez wykonawce

i inwestora.

7.2.Szczego6towe zasady przedmiaru i obmiaru rob6t m  ontazowych instalacji
elektrycznej
Obmiaru robot dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujgc jednostki miary
odpowiadajgce zawartym w dokumentacji i tak:
e dla osprzetu montazowego: szt., kpl.
e dla kabli i przewodow: m,
e dla sprzetu tgcznikowego: szt, kpl.,

e dla opraw oswietleniowych: szt., kpl.,

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawce i wymagajg

akceptaciji inwestora.

8. Odbidr robot
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajgce nastepujgcym etapom odbioru :
e 0dbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
e odbior czesciowy
e odbior ostateczny

e odbioér pogwarancyjny

8.2.  Odbior robdt zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu
Odbidr rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidér robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego
postepu robét.
Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego z ramienia Inwestora.
Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.
Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.
Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajagcych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikébw badah w oparciu o0 przeprowadzone pomiary,

w konfrontacji z dokumentacjg projektowa i uprzednimi ustaleniami.



8.3.  Odbior cz esciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robo6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru

robét dokonuje Inspektor Nadzoru z ramienia Inwestora.

8.4. Odbidr ostateczny robo6t

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora.
Odbidr ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inwestora zakohczenia robét i przyjecia dokumentow.
Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inwestora i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonanych
robét  z dokumentacjg projektows.
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie

wykonanych rob6t uzupetniajgcych i robo6t poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokor
odbioru ostatecznego robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce
dokumenty :
® Dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows,
jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy
® SzczegoOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne)
® Dziennik budowy i rejestr obmiaréw
® \Wyniki pomiaréw kontrolnych
W przypadku gdy wg Komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe Ilub uzupelniajgce bedg

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.



Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy Komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na-podstawie oceny wizualnej obiektu

z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,Odbiér ostateczny robot”.

9. Warunki ptatno $ci

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji robot.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla
tej roboty w Specyfikaciji Technicznej i dokumentacii projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac :

® robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

e wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania,

ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy

e wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami towarzyszacymi

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



